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ПРИМЕНЕНИЕ МЕТОДА ТРАЕКТОРИЙ КОРНЕЙ ДЛЯ
ИССЛЕДОВАНИЯ АБСОЛЮТНОЙ УСТОЙЧИВОСТИ

НЕЛИНЕЙНЫХ СИСТЕМ ПО КРИТЕРИЮ
В. М. ПОПОВА

Частотный критерий устойчивости Попова записывается в аналитическом виде
<с помощью общих формул. Преобразованное уравнение Попова исследуется мето-
дом траекторий корней. Устойчивость определяется по расположению основных
точек корневого годографа в зависимости от свободных параметров q и k.
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 уравнения

(АС — А'С) + — (ВС — В'С) =
k

где

А=А(х);
dx
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